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Transpaleteira com operador embarcado

Especificagdes LSI200
1.1 |Fabricante Toyota
. 1.2 | Modelo LSI200
z% 1.3 | Direcsio Elétrico
i 1.4 | posicao do operador Operador a pé
2 1.5 | capacidade de carga nominal Q kg 2000
- 1.6 | centro de carga c mm 600
- 1.8 | pistancia da carga, do eixo a face dos garfos X mm 957/913*
1.9 | pistancia entre eixos y mm 1600
2.1 | peso sem bateria kg 815
o :
§ 2.2 t(;:;géz/z(;ro %;(Coér(;(;m carga, rodas de kg 1040/1780
2.3 Carga por gixo, sem carga, rodas de kg 618/197
trac@o/apoio/carga
3.1 | Rodas tragao/apoio/carga Poliuretano*
3.2 | Dimensdes roda dianteira mm 2250x92
i 3.3 | Dimensdes rodas traseiras mm 285x95*%
-g 3.4 | Dimensdes rodas adicionais mm 2140x86
e 3.5 | Numero de rodas, dianteiro/traseira (X = motriz) 2(1X)/ 2 ou 4
3.6 | Largura entre rodas, dianteiro bio mm 460
3.7 | Largura entre rodas, traseiro b1 mm 370
4.4 | Elevagdo hs mm 140
Altura de elevagdo has mm 225
4.8 | Altura da plataforma do compartimento do operador hz mm 262
4.15 | Altura dos garfos abaixados his mm 85
4.18 | Altura do chassi his mm 1575
R 4.19 | comprimento do chassi '1 mm 1972
t§ 4.20 Comprimento até a face dos garfos '2 mm 822
$ |42 Larguratotal bs mm 790
E |4.22|pimensdes do garfo slell mm 78/180/1150*
O 425 Largura entre garfos bs mm 550*
4.32 Altura livre do piso ao chassi, no centro entre os ms mm 30
eixos
433 | 1000x1200 acess pelo lado compridafado curo | A% | ™™ 260212555
2011200 acesso pelo o ourto PS80 | A | 2468
4.35 | Raio de giro Wa mm 1800
o 5.1 | velocidade de tragdo, com/sem carga km/h 10/12,5
'E 5.2 | velocidade de elevagio, com/sem carga m/s 0,037/0,052
8 | 53 |velocidade de descida, com/sem carga m/s 0,06/0,035
qE, 5.8 Capacidade de vencer rampa, com/sem carga % 8/18
§ 5.9 Tempo de aceleragéo (mais de 10 m) S 55
5.10 | Freio de servico Eletromagnético
6.1 | Motor de tracéo, poténcia S2 60 min kw 2,8
5 § 6.2 | Motor de elevagao, poténcia S3 20% kW 1,4
o & | 64 | Tensdo da bateria/capacidade nominal Ks VIAh 24/210,300,420
25|65 Peso da bateria kg 29, 44, 58
6.6 | cConsumo de energia de acordo com EN16769 kKWh/h 0,37
§ 8.1 | Tipo de controle de acionamento Variavel AC
=]
8 8.4 CN;\r/T(]e;dsosr:)nrg Ec’)\lglzj\élgé) do operador de acordo dB(A) 66

* QOutras opgdes disponiveis vdo produzir outros valores.

Todos os dados séo baseados na configuracéo da tabela. Configuragées diferentes podem resultar em outros valores.

Desempenho e dimensfes do equipamento sdo nominais e estdo sujeitas a tolerancias.
Produtos e especificagBes da Toyota Material Handling podem ser alterados sem notifica¢&o.




Desenho dimensional BT Levio
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Recursos do Equipamento:
 Controles na ponta dos dedos

» Assento ajustavel sentado/em pé

* Modo de dire¢céo 180° ou 360°

« Sistema de deteccéo do operador

* Display multifunc@es colorido sensivel ao toque (touchscreen)
* Solucao de energia Li-lon livre de manutencéo

* Reducéo de velocidade automatica em curvas

* Luz de aviso azul (Opcional)

» Operacdo em ambiente frigorifico - coldstore (Opcional)
» Desaceleracdo automatica

* Freio de estacionamento automatico

« Sistema de frenagem eletrénico

* Freio eletronico regenerativo (motor)

» Controle de velocidade eletronico
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